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Montaz instalacji nagtosnienia, tablicy wynikow i sieci strukturalnej.

1.Wstep.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania montazu instalacji
nagtosnienia i tablicy wynikow oraz sieci strukturalnej w sali gimnastycznej rozbudowywanej Szkoty Podstawowej
w Tuchlinie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniui realizacji
robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Oméwione w ST roboty obejmuja :

- zainstalowanie i wyposazenie szafy stojacej 24U w elementy systemu nagtos$nienia i sieci LAN,

- wykonanie instalacji okablowania systemu nagtoSnienia,

- montaz kolumn gtos$nikowych wraz z ostonami,

- montaz anten mikrofondw bezprzewodowych,

- wykonanie rozruchow i testow dziatania systemu nagtosnienia,

- wykonanie instrukcji obstugi dla uzytkownika kohcowego systemu nagto$nienia,

- przeszkolenie w zakresie obstugi systemu nagtoSnienia wraz z protokotem ze szkolen,

- montaz i uruchomienie tablicy wynikdw,

- wykonanie instrukcji obstugi tablicy wynikow dla uzytkownika kofncowego,

- przeszkolenie w zakresie obstugi tablicy wynikow wraz z protokotem ze szkolef,

- wykonanie instalacji sieci strukturalnej ,

- wykonanie pomiarow sieci strukturalnej zgodnie z dokumentacjg projektowa,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej sieci strukturalnej,

- wykonanie tras kablowych t.j. wykonanie bruzd i utozenie rur PCV w bruzdach oraz montaz korytek
instalacyjnych,

- wciaganie i uktadanie przewoddw sygnatowych i zasilajacych do kamer wewnegtrznych i zewnetrznych,

- montaz szafy dystrybucyjnej 19" oraz montaz rejestratora, zasilacza kamer, monitorow,

- montaz kamer wewnetrznych, zewnetrznych,

- uruchomienie linii CCTV, ustawienia kamer oraz programowanie rejestratora,

- infegracja z istniejaca instalacja systemu analogowego monitoringu wizyjnego,

- przeszkolenie w zakresie obstugi i programowania systemu CCTV z protokotem ze szkolef,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej systemu CCTV.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt odpowiada za jakoSC wykonania, zgodnoS¢ z opracowang i zatwierdzong Dokumentacja
Projektowa , ST oraz normami, zasadami wiedzy ftechnicznej i przepisami bhp. Ponadfo Wykonawca, przy
wykonywaniu robot, winien uwzglednial uwagi Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przed rozpoczeciem robot teletechnicznych wykonawca powinien zapoznat sie zobiektem budowlanym, gdzie
beda prowadzone roboty, aby stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robdt. Odbidr frontu robdt przez
wykonawce od zleceniodawcy, powinien byt dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i
udokumentowany spisaniem protokotu.

1.4.2. Koordynacja robot teletechnicznych z innymi robotami

Koordynacja robdt montazowych i instalacji teletechnicznych powinna byt dokonywana we wszystkich fazach
budowy. Koordynacjg nalezy objac projekt organizacji montazu i instalacji, szczegotowy harmonogram robot
teletechnicznych oraz pomocnicze roboty ogdlnobudowlane zwigzane z robotami teletechnicznymi.

2. Materiaty.

Parametry techniczne materiatow i wyrobow powinny byt zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
wykonawczym i powinny odpowiadac wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN lub BN) oraz przepisom
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dotyczacym budowy instalacji teletechnicznych. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sig
Swiadectw jakosSci nalezy dostarczat ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancjami lub protokotami odbioru
technicznego.

Materiaty zwigzane z okablowaniem strukturalnym powinnypochodzi¢ od jednego producenta w celu uzyskania 25
letniej gwarancji na wykonaneokablowanie strukturalne.

2.1 Kable

W instalacjach teleinformatycznych nalezy stosowac kable i przewody: - kable informatyczne kat.6, o
czteroparowej skretce z zytami miedzianymi (0,5mm) o powtoce niepalnej, w standardzie EN50173, 1SO/ICE 11801.
W instalacji telefonicznej stosowat kable telefoniczne wieloparowe typu YTKSY wg. normy PN-95/T-90321.
Pozostate kable sygnatowe do instalacji nagto$nienia stosowal zgodnie z projektem lub rownowazne o nie
gorszych parametrach.

2.2 Listwy i koryta kablowe

Przy wykonywaniu tras prowadzenia kabli i przewoddw zaleca sie stosowanie systemowych drabinek i konstrukcji
nosSnych, stalowych, ocynkowanych ogniowo metodg Sendzimira zgodnie z PN-EN 10142:2003. Drabinki kablowe i
konstrukcje wsporcze powinny by¢ dostosowane do ilosci i ciezaru kabli i przewodow, ktore sg przewidziane dla
danej trasy. Konstrukcje wsporcze powinny byt dostosowane do sposobu montazu na obiekcie. Listwy
elektroinstalacyjne i rury wykonane z tworzyw sztucznych, nie rozprzestrzeniajacego ptomienia, do $rednich
narazefn mechanicznych i wtasciwosciach izolacyjnych spetniajace wymagania PN-IEC 1084. Wielkosc ich powinna
byt dostosowana do iloSci i $rednic przewodow, ktore sg przewidziane dla danej trasy.

2.3 Sprzet instalacyjny

Osprzet Instalacji teleinformatycznej powinien spetnial wymagania kat.6, zgodnie ze standardem europejskiej
normy EN50173, ISO/ICE 11801 oraz norm zawartych w punkcie 11 niniejszej Specyfikacji Technicznej. Osprzet
powinien byt dostosowany do warunkow Srodowiskowych, w ktorych zostanie zamontowany, tj. temperatury
otoczenia oraz posiadat odpowiednie zabezpieczenie przed :

® przedostawaniem sie pytu i wilgoci,

® zapaleniem,

® uszkodzeniem mechanicznym.

Osprzet powinien byt dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, odpowiednio:

e podtynkowy,

® do monfazu w puszkach podtogowych,

e dostosowany do przekrojow i Srednic przewoddw, rur i listew stosowanych podczas Budowy.

2.L Szafa LAN

Szafa przeznaczona do montazu urzadzen w standardzie 19”. Jest to idealne rozwigzanie do instalacji urzadzen
sieci LAN i WAN. Szafy powinny zapewniat maksymalne skrocenie czasu montazu oraz instalacji przy
jednoczesnym zapewnieniu elastycznosci w dostosowywaniu do potrzeb uzytkownika. Szafa o standardowym
wyposazeniu posiadajaca potki state z mocowaniem czteropunktowym oraz panel wentylacyjny. Przeszklone
przednie drzwi, wyposazone w zamek zapewniaja ochrong przed dostepem osdb niepowotanych. Malowanie
proszkowe w kolorze szarym doskonale zapobiega powstawaniu rys oraz korozja.

Cechy produktu:

- dobra wentylacja i odprowadzanie ciepta,

- drzwi przednie wyposazone w szybe z hartowanego szkta,

- szkielet o wytrzymatosci do 250 kg

- zdejmowane ostony boczne wyposazone w zaftrzaski

- dowolna konfiguracja uktadu wyposazenia

Rodzaj 19 cali, stojaca, z cokotem 100mm

Typ spawana

WysokosS¢ jednostkowa 24U

Wymiary (wys/szer/gt) 1200x600x800 mm

Drzwi przednie szyba

Drzwi tylne stalowe
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Ostony boczne stalowe, demontowalne, zamykane na zamek
Belki rackowe regulowane, & szt.
Wyposazenie Przepust kablowy 3U

Dopuszczalne obcigzenie500 kg

25 Szafa CCTV

Szafa przeznaczona do montazu urzadzen w standardzie 19”. Jest to idealne rozwigzanie do instalacji urzadzen
sieci LAN, WAN i CCTV. Szafa powinny zapewnial maksymalne skrocenie czasu montazu oraz instalacji przy
jednoczesnym zapewnieniu elastycznoSci w dostosowywaniu do potrzeb uzytkownika. Szafa o standardowym
wyposazeniu posiadajagca potki state z mocowaniem czteropunktowym oraz panel wentylacyjny. Przeszklone
przednie drzwi, wyposazone w zamek zapewniajg ochrong przed dostepem osob niepowotanych. Malowanie
proszkowe w kolorze szarym doskonale zapobiega powstawaniu rys oraz korozja.

Cechy produktu:

- dobra wentylacja i odprowadzanie ciepta,

- drzwi przednie wyposazone w szybe z hartowanego szkta,

- szkielet o wytrzymatoSci do 250 kg

- zdejmowane ostony boczne wyposazone w zafrzaski

- dowolna konfiguracja uktadu wyposazenia

Rodzaj 19 cali, wiszaca, z cokotem 100mm

Typ skrecana

Wysokos¢ jednostkowa 10U

Wymiary (wys/szer/gt) 515x600x600 mm

Drzwi przednie szyba

Ostony boczne stalowe, demontowalne, zamykane na zamek
Belki rackowe regulowane, & szf.

Wyposazenie Przepust kablowy gora i dot

Dopuszczalne obcigzenie 16 kg

2.6 Urzadzenia systemu CCTV Turbo HD, HD-TVI.

2.6.1 Rejestrator gtowny.

Typ: Rejestrator DS-7316HQHI-SH, Turbo HD HD-TVI 16 kanatdw.
Cechy charakterystyczne :

- Wejscia kamerowe 16x SD & HD-TVI BNC / IP (maks. 25fps/1080p)+ 2x IP (maks. 1080p)
- Nagrywanie maks. 25kl./sek. na kanat w 1080p

- Pojemnost dyskow maks. 4x HDD 4TB

- Wyjscia wideo 1x HDMI & 1x VGA & 1 x BNC (Spot)

- Port telemefrii RS-485: sterowanie kamerami PTZ

- Porty audio: 4x WejScie RCA / 1x Wyjscie RCA

- Obstuga urzadzenia: Mysz USB / Pilot IR / Siet (1xRJ45)

- CMS darmowy: IVMS-4200 (Windows / Mac0S)

- Podglad WWW: IE, FireFox, Chrome, Safari

- Podglad mobilny (Android, i0S, WindowsPhone8)

2.6.2 Rejestrator zamienny.

Typ: Rejestrator DS-7216HGHI-SH/A, Turbo HD HD-TVI 16 kanatow.

Cechy charakterystyczne :

- WejScia kamerowe 16x SD & HD-TVI BNC (maks. 1080p)+ 2x IP (maks. 1080p)
- Nagrywanie maks. 25kl./sek. na kanat w 720p

- Pojemno$t dyskow maks. 2x HDD 4TB

- Wyjscia wideo 1x HDMI & 1x VGA

- Port telemetrii RS-485: sterowanie kamerami PTZ

- Porty audio: 4x WejScie RCA / 1x Wyjscie RCA
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- Obstuga urzadzenia: Mysz USB / Pilot IR / Siet (1xRJ45)

- CMS darmowy: IVMS-4200 (Windows / Mac0S)
- Podglad WWW: IE, FireFox, Chrome, Safari

- Podglad mobilny (Android, i0S, WindowsPhone8)

2.6.3 Kamery:

Zewnetrzna (obserwacja boisk szkolnych)

Typ: DS-2AE#123TI-A  Kamera HD-TVI typu PTZ, dualna (720p,

HD,

Parametry techniczne:

Nazwa DS-2AE#23TI-A

Kod M7593

Liczba efektywnych pikseli 1280720

Czutosct (lx) przy F1,2, 40 IRE 0,01

Elektroniczna migawka Tak

AGC Tak

Menu 0SD Tak, sterownanie z rejestratora
BLC Tak

Dzien/ noc Tak, ICR

Cyfrowa redukcja szuméw

Tak, 2D, 3D DNR

Mechaniczny filtr podczerwieni TAK
Zoom cyfrowy 16x
Maski prywatnosci Tak, 8

Ustawienie ostrosci

Reczne/Potautomatyczne/Automatyczne

Ogniskowa 3,84-88,32 mm
Zoom optyczny 23x

Kat widzenia 49.2.2°
Minimalna odlegtost 10-1000 mm
Obrét w poziomie 360°
Obrot w pionie 15... 90°

Predkost obrotu w poziomie

0.1°... 160°/s, (preset 240°/s)

3,84-88,32 mm, 23x, 0.01 lx, IR do 120m), TURBO
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PredkoSt obrotu w pionie

Przeksztatcenia obrazu

Kat widzenia w poziomie
Funkcje kamery
OSwietlacz

Wymiary obudowy
Materiat obudowy
Temperatura pracy

Klasa szczelnosci

Ztacza zewnetrzne

Zasilanie
Pobor mocy
Masa

Inne

0.1°... 120°/s, (preset 200°/s)

Tryb czarno-biaty

Lustro
55°-2.9°
256 presetow, 8 patroli, 4 trasy
tak, zasieg do 120 m
®220 x 353.4 mm
stop aluminium
-30..+ 65° C
IP66

wideo (BNC)

zasilanie (ztacze skrecane)
AC 24V
30 W
45 kg

Zabezpieczenie przepieciowe TVS 4,000V

Typ: DS-2CE16D5T-AVFIT3  Kamera HD-TVI typu bullet (obserwacja otoczenia sali gimnastycznej)

Cechy charakterystyczne :

- Kamera HD-TVI (Turbo HD)

- Przetwornik CMOS nowej generacji
- Rozdzielczo$t 2Mpix / 1080p

- do 25kl./s dla 1080p,

- Menu Ekranowe 0SD

- Obiektyw zmiennoogniskowy 2,8~12mm

- Funkcja WDR

- Wydajny promiennik podczerwieni EXIR

- Zasieg IR do 50m ze zmiennym katem Swiecenia

- Obudowa o klasie szczelnosci IP66

- Zasilanie 12V DC /24V AC

Typ: DS-2CES6D1T-VFIR3 Kamera HD-TVI typu domed (kamery wewnetrzne)

Cechy charakterystyczne :
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- Kamera HD-TVI (Turbo HD)

- Przetwornik CMOS nowej generacji

- Rozdzielczo$t 2Mpix / 1080p

- do 25kl./s dla 1080p,

- Obiektyw zmiennoogniskowy 2,8-12mm

- Wydajny promiennik podczerwieni do 40m
- Redukcja szumow DNR

- Obudowa o klasie szczelnoSci IP66

- Zasilanie 12V DC

3. Sprzet.

3.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakoSt wykonywanych robot, zardowno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnoSci pomocniczych
oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp. Urzadzenia pomocnicze, transportowe
i ochronne stosowane przy robotach teletechnicznych powinny odpowiadat ogolnie przyjetym wymaganiom, co do
ich jakoSci oraz wytrzymatosci. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny miec ustalone parametry
techniczne i powinny byC ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze fechnicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

Wymagany sprzet mechaniczny do wykonywania robot: wiertarki, wkretarki szlifierkikatowe..

Wymagany sprzet reczny do wykonywania robot: mtotki, przecinaki, poziomnice, Srubokrety, narzedzia
elektroinstalacyjne, mierniki cyfrowe specjalistyczne, mierniki do wykonywania pomiardw instalacji logicznych,
komputer PC do oprogramowania urzadzen systemowych.

4. Transporft.

4.1, Wymagania ogolne

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie,
na jako$¢ wykonywanych robot. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byt odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementow, konstrukcji urzadzen itp., niezbednych do wykonania danego rodzaju robot
teletechnicznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania urzadzen i materiatow
teletechnicznych nalezy przestrzegat zalecen wytworcow. Zaleca sie dostarczenie urzadzen bezpoSrednio przed
montazem w celu unikniecia dodatkowego fransportu wewneftrznego z magazynu.

5. Wykonywanie robot.

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot.

Praca powinna byt wykonywana zgodnie z nastepujacym (w porzadku zstepujacym, co do waznosci):

- niniejsza Dokumentacjg Przetargowa,

- Normami wydanymi przez Miedzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (I.E.C.). Rozmieszczenie czesci instalacji
nalezy dobrat w taki sposdb, aby zagwarantowany byt dobry dostep do obstugiwanych czesSci instalacji, tatwa i
bezpieczna obstuga oraz aby dostepna byta wystarczajaca iloSt miejsca dla realizacji prac naprawczych oraz
demontazu tych czesci. Minimalne wielkoSci i potozenia otworow wejsciowych wymaganych dla potrzeb wymiany
czesci instalacji, ktore wstepnie zostaty juz podane na miejscu budowy, muszg zostat ponownie skontrolowane
przez Wykonawce robdt i w razie koniecznosci podane na nowo. Jesli wyznaczone w planach budowlanych
pomieszczenia i szyby instalacyjne do prawidtowego rozmieszczenia i instalacji urzadzen technicznych nie beda
wystarczajace to nalezy o tym odpowiednio wczes$nie powiadomic zleceniodawce lub migjscowe kierownictwo
budowy. W celu ochrony zagrozonych czgsci instalacyjnych na miejscu budowy zleceniobiorca ma obowigzek
nanie$¢ ostony ochronne na czas montazu i po jego zakonczeniu, oraz zdjac je dopiero bezpoSrednio przed
uruchomieniem, a nastepnie usunat z placu budowy. Otwarte czegsci instalacyjne nalezy w razie kazdorazowej
przerwy w montazu zamykat w odpowiedni sposob. Nalezy przedsiewzigt $rodki zabezpieczajace przed dostaniem
sie zanieczyszczen itd. Czesci instalacyjne nalezy takze chronic przed osobami nieupowaznionymi. Przed odbiorem
uszkodzone lub zabrudzone czesci malowane farbg muszq by¢ poprawione przez zleceniobiorce niezaleznie od
tego, kto spowodowat to uszkodzenie. Otwarte czesci instalacyjne nalezy w razie kazdorazowej przerwy w
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pracach montazowych zamyka¢ w odpowiedni sposob. Nalezy przedsiewzigt wszelkie Srodki przeciw dostaniu sie
zanieczyszczen itd. CzesSci instalacyjne nalezy takze chronit przed dostepem do nich osobom nieupowaznionym.
Wykonawca robot ma obowigzek wyczysci¢ z brudu budowlanego wszystkie utozone przez siebie rury, kanaty,
kable, trasy kablowe, urzadzenia itd. po wykonanym montazu.

Uszkodzone powtoki malarskie podktadowe lub przeciwkorozyjne nalezy uzupetni¢. Oprdcz oczyszczenia nalezy
przeprowadzit generalng pierwszg konserwacje wszystkich czesci mechanicznych. Przy uktadaniu rur, kanatow,
rynien kablowych itd. musi by¢ zapewnione pozostawienie przejScia miedzy czeSciami wystajgcymi do dotu i
podwieszeniami o minimalnej wysokos$ci 2.10m. Rury, kanaty i potki kablowe itd. majace byt pdzniej zamykane maja
pozostawat ofwarte do czasu odbioru technicznego i wydania pozwolenie na prowadzenie dalszych prac przez
inne branze. Wyjatki dozwolone s3 ftylko po zezwoleniu udzielonym przez zleceniodawce. Przed uruchomieniem
Wykonawca robot ma obowigzek zorganizowat przeprowadzenie niezbednych kontroli wedtug obowigzujacych
przepiséw i norm. Z dokonanych odbiorow Wykonawca robot ma obowigzek sporzadzic protokdt. W komisji odbioru
udziat bierze zleceniodawca lub jego przedstawiciel.

5.2 Montaz systemu nagtoSnienia.

Szafe dystrybucyjng z urzadzeniami nagtoSnienia zainstalowat w pomieszczeniu instruktora 2.05 zgodnie z
projektem i zasili¢ pradem przemiennym 230V z dedykowanego obwodu znajdujgcego sie w tym pomieszczeniu.
Obwdd zasilajacy szafe RACK 19" z rozdzielni elektrycznej zostat ujety w projekcie branzy elektrycznej.
Instalacje kabli sygnatowych i gto$nikowych prowadzi¢ w rurkach lub korytkach trasami zgodnie z projektem
wykonawczym. Urzadzenia potgczyt wg schematu potaczen fonicznych zgodnie z rys.l. Przy montazu urzadzen
systemu nagto$nienia zwrdcic uwage na fazowanie linii gtoSnikowych i dopasowanie obcigzenia do wyjsc
wzmacniaczy. Wszystkie tory foniczne wykonat, jako symetryczne. Zwrocit szczegdlng uwage na warunki
dopasowania impedancyjnego urzadzen. Zastosowat uziom technologiczny R<2Q. Przy uruchamianiu systemu
wykonat pomiary kontrolne pokrycia falg akustyczna i skorygowat nastawy urzadzen, w celu uzyskania
najbardziej optymalnych rezultatow - szczegolnie dotyczy eliminacji sprzezef akustycznych. Gtosniki otwarte
montowat zgodnie z projektem na wysokoSci min 4m dolna krawedZ od podtoza. Przewodow gtos$nikowych nie
nalezy przecinac i taczy¢ na przedtuzenie odcinka linii. Migjsce zainstalowania przytaczy XLR w sali ustalit z
Inspektorem Nadzoru.

5.3 Montaz tablicy wynikow.

Tablice nalezy zainstalowac na filarze znajdujacym sie na wysokosci linii Srodkowej boiska na wysokosci &4m |
dolna krawedz tablicy) od podtogi naprzeciwko  widowni. Jako elementy montazowe zastosowal elementy
konstrukcji dostarczone przez producenta. Z uwagi na fo, ze tablica sterowana jest bezprzewodowo nie wymaga
zadnych instalacji sygnatowych. Kabel zasilajacy tablice z rozdzielni elektrycznej zostat ujety w projekcie branzy
elektrycznej.

5.4 Instalacja sieci strukturalnej

Projektowana instalacja wykonana bedzie czteroparowymi miedzianymi kablami o $rednicy 0.5mm kw. U/UTP
Lx2x0,5 kat.6 LSOH. Z jednego kohca kable bed3 zakohczone w punkcie dystrybucyjnym na patchpanelach
2LxRJ45 kat.6, a z drugiego kohca na gniazdach RJ45 potgczonych w punkty elektryczno - logiczne (PEL).
PEL bedzie sktadat sie z dwodch gniazd RJ45 kat.6 i dwdch gniazd elektrycznych 230V DATA ze stykiem
ochronnym. (Dedykowana instalacja zasilania komputerdw wraz z gniazdami wtyczkowymi DATA oraz zasilaniem
GPD ujeta jest w projekcie branzy elektrycznej). Kable instalacyjne uktadact w rurkach winidurowych lub
korytkach kablowych nie rozprzestrzeniajacych ognia.

Wyniki pomiarow okablowania strukturalnego powinny miec taka forme, ktora umozliwi uzyskanie 25 letniej
gwarancji na wykonang siet¢ okablowania strukturalnego.

5.5 Instalacja monitoringu wizyjnego CCTV

Montaz instalacji nalezy wykonac zgodnie z projektem budowlanym.
Uwagi i zalecenia do wykonania instalacji CCTV:
— Podczas montazu urzadzen nalezy pamietac, ze minimalna wysoko$c montazu kamer zewnetrznych wynosi
okoto 3,5 + 4,5 m od powierzchni ziemi.
— CatoSt instalacji nalezy wykonat zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
— Przed przystapieniem do eksploatacji, nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania i dziatania systemu.
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— Wykonawca instalacji CCTV ma obowigzek wykonal szkolenie personelu w zakresie podstawowe] obstugi.

— Wykonawca wraz z protokolarnym przekazaniem instalacji do uzytkowania winien przestawit rowniez: opis
funkcjonowania i obstugi, ksigzke eksploatacji, konserwacji i zdarzen systemu.

— Do budowy instalacji monitoringu wykonawca moze zastosowal urzadzenia i materiaty rownowazne innych
typow i innych producentow posiadajace parametry techniczne i wtasciwosci nie gorsze od podanych w
projekcie oraz pod warunkiem spetnienia projektowanych wymagan systemowych.

— Uzytkownik powinien zapewnit utrzymanie systemu CCTV w ciggtej sprawnosci od chwili protokolarnego
przekazania do uzyftkownika.

— W celu zapewnienia poprawnej pracy nalezy przeprowadzac systematycznie czynnosci konserwacyjne.
Kontrola dziatania powinna by¢ dokonana w okresach nie dtuzszym niz co 3 miesiace.

— Nalezy przeszkoli¢ wskazane przez Inwestora osoby w zakresie uzytkowania i obstugi systemu.

— Uzytkownik powinien prawidtowo reagowat na sygnaty z urzadzen, zgtaszal stuzbie konserwacyjnej
nieprawidtowosci w dziataniu systemu CCTV.

6. Zalecenia i uwagi do realizacji.

Wszystkie prace zwigzane z w/w przedsiewzigciem winna wykonat firmy specjalistyczne branzy elektroakustyki,
aufomatyki lub teleinformatyki posiadajace uprawnienia CERTYFIKOWANEGO INSTALATORA wystawione przez
producenta lub dystrybutora instalowanych sieci i urzadzen.

7. Kontrola jakosci robot.

7.1. Ogolne zasady konfroli jakosSci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robot przy montazu systemu
nagtos$nienia, tablicy wynikow oraz wykonaniu instalacji sieci strukturalnej. Wykonawca ma obowigzek wykonania
petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow
i realizowanych robot z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami ST. Przed przystapieniem do badania,
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania,
Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji inspektora nadzoru.

7.2. Ocena wynikdw badan
Efektem poprawnego wybudowania instalacji systemu nagtoSnienia, montazu tablicy wynikdow oraz wykonania
instalacji sieci strukturalnej bedzie poprawne dziatanie instalacji.
Ocenie podlegat bedzie:
1. poprawnoS¢ dziatania i zasieg na sali gimnastycznej mikrofonow bezprzewodowych,
2. poprawnos$t dziatania przytaczy XLR,

3. montaz kolumn gto$nikowych,
montaz szafy RACK 19" z aparatura nagtosnieniowg,
5. funkcjonalnoSci sprzetu nagtosnienia ( regulacja gto$nosci, korekcja sprzezen, odtwarzanie plikow
muzycznych, itp.)
poprawnoS¢ dziatania tablicy wynikow,
montaz instalacji sieci strukturalnej,
pomiary okablowania strukturalnego,
dziatanie kamer szybkoobroftowych,
10. jakosS¢ obrazu zarejestrowanych zdarzen,
1. prawidtowoS¢ dziatania zapisu i odtwarzania obserwowanych zdarzen,
12. prawidtowoS¢ archiwizacji zarejestrowanego obrazu na nosnikach zewnetrznych ( archiwizacja).

6
1.
8.
9

8. Obmiar robot.

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowq i
Specyfikacjg Techniczng w jednostkach okreSlonych w przedmiarze robdt. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru. Inspektor Nadzoru
zostanie powiadomiony, co najmniej 3 dni przed terminem planowanego obmiaru. Wyniki obmiaru zostang wpisane
do ksiegi obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w przedmiarze robot niezwalnia
Wykonawcy z obowigzku ukofhczenia wszystkich robot. Btedy zostang poprawione wedtug pisemnej instrukcji
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Inspektora Nadzoru. Obmiar robdt bedzie prowadzony w czasie uzgodnionym przez Wykonawce i Inspektora
Nadzoru. Obmiary bedg przeprowadzane przed czesSciowym lub koficowym odbiorem robot, a takze w przypadku
dtuzszych przerw w pracach. Obmiar robdt zanikajacych bedzie przeprowadzany w czasie ich wykonywania.

9. Odbior robot.

W zaleznoSci od ustalen wstepnych roboty podlegajg nastepujacym rodzajom odbioru, dokonywanym przez Komisje
i Inspektora Nadzoru z udziatem Wykonawcy:

- Odbidr robdt zanikajacych: w trakcie wykonywania robot,

- Odbiér techniczny kofcowy: po zakonczeniu inwestycji.

9.1 Odbiér techniczny koncowy

Przy odbiorze kohcowym powinny byt dostarczone nastepujace dokumenty:

- dokumentacja powykonawcza,

- pomiary okablowania sieci strukturalnej,

- proftokoty ze szkolenia uzytkownika,

- protokoty badan,

- instrukcje obstugi wykonanych instalacji.

- Swiadectwa jakosci materiatow (atesty) oraz ich aprobaty techniczne, karty gwarancyjne, karty katalogowe
urzadzen.

Podczas odbioru technicznego sprawdza sig poprawno$c dziatania wszystkich elementdw systemu nagtosnienia,
poprawnos¢ dziatania tablicy wynikow oraz sieci strukturalne;.

10. Podstawa ptatnosci.

Ptatno$¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowal zgodnie z obmiarem i oceng jakoSci wykonanych robot
na podstawie atestow producenta urzadzen, ogledzin i pomiarow sprawdzajacych.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie, zainstalowanie i uruchomienie systemu nagtosnienia,

- dostarczenie, montaz i uruchomienie tablicy wynikow,

- wykonanie instalacji sieci strukturalnej,

- wykonanie instalacji monitoringu wizyjnego CCTV,

- utrzymanie instalacji i systemow w sprawnoSci w okresie gwarancji.
- szkolenie obstugi personelu uzytkownika.

- dostarczenie dokumentacji powykonawczej.

11. Przepisy zwigzane.

11.1. Normy
1. Polska Norma PN-72/T-05008 Zaktdcenia radioelektryczne.
2. Polska Norma PN-88/T-06250 Sprzet elektroniczny powszechnego uzytku, Bezpieczenstwo uzytkowania.
3. Polska Norma PN-86/E-06600 Automatyka i pomiary przemystowe, Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.
L. Warunki techniczne wykonywania i odbioru robot budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne.
Wydawnictwo
“Arkady” 1990
5. N SEP-E-0004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
6. Polska Norma PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
5. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r.(wraz zpdzniejszymi zmianami) w
sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.
6. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod [P)
7. PN-EN 50173-1:2004 oraz ISO/IEC 11801:2002 zalecenia dotyczace instalowania okablowania ekranowanego i

nieekranowanego.

8. PN-EN 50174-1:2002 , Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie
jakosci.”
9. PN-EN 50174-2:2002 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czg$t 2: Planowanie i wykonawstwo
instalacji wewnatrz budynkow.”
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10. PN-EN 50310:2002 ,Stosowanie potaczeh wyrdwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym
sprzetem informatycznym.”

11. PN-EN 50346:2002, Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego okablowania”.
12. PN-EN 50132 ,, Systemy Telewizji Dozorowej”

11.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami).

Strona 11



	Rozbudowa Szkoły Podstawowej w Tuchlinie wraz z przebudową kotłowni.
	msc. Tuchlino dz. Nr. 575/3, 585/2 
	Gmina Sierakowice.  pow. kartuski, woj. pomorskie  
	Typ:  Rejestrator DS-7316HQHI-SH,  Turbo HD HD-TVI  16 kanałów.
	Typ:  Rejestrator DS-7216HGHI-SH/A,  Turbo HD HD-TVI  16 kanałów.
	Typ:  DS-2CE16D5T-AVFIT3   Kamera HD-TVI typu bullet  (obserwacja otoczenia sali gimnastycznej)

